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成果简介

一、简要综述

高速并联机械手用于代替人手实现高速取放作业。根据不同需求 3-5

轴可选。

二、具体介绍

1、主要应用领域：食品包装流水线，药品包装流水线等。

2、项目简介

为解决企业用工难、用工贵的难题，开发了该高速机械手。其特点为：

（1）速度快，可达 120次/分钟；



（2）操作简单、普通工人即可使用；

（3）性价比高；

（4）易冲洗，可用于食品加工行业；

（5）集成视觉系统，智能程度高。

4轴

2、创新要点

（1）优化的并联结构，大大提高机械手的作业速度，运动轴数 3-5轴灵

活选配；

（2）集成视觉系统，实现智能化作业；

（3）抓取运动物体，提高工作效率。

3、效益分析

目前，人力成本越来越高，采用该机械手可以节省大量人工，根据机

器人作业效率计算每台机械手可代替 2-4名人工，投资回收期大约为 1年

实现。


	代替人手的高速并联机械手（3-5轴）

